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TI杯 2014年安徽省大学生电子设计竞赛试题 

参赛注意事项 

1. 2014年 9月 3日 8:00竞赛正式开始。本科组参赛队只能在【本科组】题目中任选一题；

高职高专组参赛队在【高职高专组】题目中任选一题，也可以选择【本科组】题目。 

2. 参赛队选好试题后务必认真填写《竞赛登记表》，并当场交赛场巡视员暂时保存。 

3. 参赛者必须是有正式学籍的全日制在校本、专科学生，应携带能够证明参赛者学生身份

的有效证件（如学生证）随时备查。 

4. 每队严格限制 3人，开赛后不得中途更换队员。 

5. 参赛队必须在学校指定的竞赛场地内进行独立设计和制作，不得以任何方式与他人交流，

包括教师在内的非参赛队员必须迴避，对违纪参赛队取消评审资格。 

6. 2014年 9月 6日 20:00竞赛结束，上交并封存设计报告、制作实物及《竞赛登记表》。 

四旋翼飞行器（A题） 

【本科组】 

一、任务 

设计并制作一架能够自主飞行的四旋翼飞行器。 

二、要求 

1．基本要求 

（1）飞行器能够垂直起飞。起飞后能够在 50cm高度平稳悬停 5s以上，然

后垂直上升到 100cm高度，再悬停 5s以上，然后平稳缓慢降落到起飞地点。高

度误差不超过±5cm，起飞与降落地点水平距离不超过±10cm。 

（2）飞行器垂直起飞至 50cm~100cm高度，悬停 5秒以上，再水平飞行 200cm

以上，再至少悬停 5s，然后飞回起飞位置，并降落。起飞与降落地点水平距离

不超过±10cm。 

（3）飞行器应能实时测量并显示或报告飞行高度，测量误差不大于 1cm；

应能明确示意悬停开始和结束时间，误差不超过 1s。 

2．发挥部分 
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（1）飞行器垂直起飞至 50cm高度，悬停 5s以上，然后爬升到 100cm高度，

再悬停 5s以上，然后平稳缓慢降落。爬升高度误差不超过±3cm，起飞点和降落

点水平距离 200cm，误差不超过±10cm。 

（2）飞行器能够根据指定的起飞和降落点高度，指定的飞行方向和距离连

续稳定地完成起飞、悬停、飞行、悬停、平稳降落等动作。悬停时间 5s以上。 

（3）飞行器能够根据指定的起飞和降落点高度，指定的 S型航线连续稳定

地完成起飞、悬停、飞行、悬停、平稳降落等动作。悬停时间 5s以上。 

三、说明 

1.飞行器整体不得用成品模块。必须能明确辨别飞行器整体是由结构件、马

达、旋翼、传感器、控制器等模块集成。若判定为成品模块，按 0分处理。 

2.飞行器的姿态检测及飞行控制等推荐使用 TI公司的 TIVA M4、C2000或

MSP430等系列控制器。 

3.飞行器在完成每一项飞行任务期间不得以任何方式进行人工或遥控等干

预。 

4.飞行器的尺寸可自行选定。 

5.平稳降落是指在降落过程中无明显的跌落、弹跳及着地后滑行等情况出

现。 

6.为确保安全，飞行器应在安全网中或以系留方式（即以绳索将飞行器拴在

地面固定物件上）工作。安全网和系留绳需自备。 

7.飞行器可以通过系留绳供电，但不能通过系留绳进行控制。（供电电源由

测试组提供，最多一路直流、一路交流）。 

四、评分标准 

项目 基本内容 分数 

设计报告结构 4 

设计报告格式 2 

设计报告正文 14 
设计报告 

小计 20 
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完成第（1）项 20 

完成第（2）项 20 

完成第（3）项 10 
基本要求 

小计 50 

完成第（1）项 15 

完成第（2）项 15 

完成第（3）项 15 

其他 5 

发挥部分 

小计 50 

总分 120 

 


